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РЕШЕНИЕ ЗАДАЧИ РАСПОЗНОВАНИЯ КОНТУРОВ 3D ОБЪЕКТОВ ПОСРЕДСТВОМ БИБЛИОТЕКИ OPENCV
Д. В. ЗАЕРКО, В.И. ЛИПНИЦКИЙ

Задача распознавания и составления классификации 3D объектов являться актуальной как с технической или аппаратной точки зрения, так и с теоретической. Идеи компьютерного зрения широко используется в системах безопасности, дополненной реальности, на промышленных объектах и так далее.
Пусть необходимо провести распознавание и классификацию 3D объектов постоянной природы т.е. объекты не изменяться в процессе изучения. Предполагается, что классификация проводиться по фиксированному набору типов модельных объектов. Кроме того, описаны критический порог ошибки сравнения, начальный порог ошибки сравнения. С технической зрения задача интересна тем что результат распознания зависит от качества технических средств, а с аналитической – от выбранного алгоритма сравнения точек. Существуют различные подходы к решению поставленной задачи, мы остановимся методе поточечного сравнения. Опишем основные этапы 
Для решения этой задачи была использована одной из популярных и открытых библиотек алгоритмов компьютерного зрения, обработки изображения и численных алгоритмов – “OpenCV”. Для решения задачи использовалось два пакетных метода, реализующие наши этапы моделирования. Первый метод использовался для снятия набора постоянных метрик объекта, таких как, ширина, длина, периметр и. т.д. Второй метод производит сравнение объекта с модельным, для которого известны параметры, и который классифицирован в соответствии с набором типов объектов. Работа двух методов основана на определении специальных точек, описывающих контуры анализируемого объекта и последующие сличение этих точек с набором точек для модельного объекта, учитывая допустимый, наперед заданный, порог ошибки распознавания. 
В случае несовпадения точек изучаемого и модельного объекта определенного типа производится сравнение этого набора точек с набором точек для другого типа объекта и.т.д. Перебор наборов точек объектов будет выполняться пока не будет найдено соответствие, либо пока не будет перебрано все множество модельных объектов. Для следующей итерации сравнения объекта с модельными будет увеличен порог допустимой ошибки. Следовательно, в процессе распознавания и классификации контуров изображения можно выделить итерации для каждой из которых будет повышаться порог ошибки. Процесс распознавания будет прекращён, когда порог ошибки станет больше или равным критическому порогу ошибки.
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